
注. 三相3线、4线式的切换以及输入范围的切换通过切换开关进行。
* 控制电源电压与额定输入电压共用。

通过切换开关的切换，实现三相3线式乃至三相4线式的电源监视。

三相3线模式 AC200、 220、 230、 240V

三相4线模式 AC115、 127、 133、 138V

三相3线模式 AC380、 400、 415、 480V

三相4线模式 AC220、 230、 240、 277V
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SW 2
O N P-P 200V 220V 230V 240V

O FF P-N 115V 127V 133V 138V

SW 2
O N P-P 380V 400V 415V 480V

O FF P-N 220V 230V 240V 277V





* 缺相检测中的LED闪烁是1秒间隔，检测时间经过中的LED闪烁是0.5秒间隔。

* 本机将来自L1-L2间的输入作为内部电源。
因此L1-L2之间没有输入时，指示灯不点亮。

注1. 连接端子时，请使用2.5m m 2以下的单线或带绝缘套管的圆柱型端子。
为保证连接后的耐电压，插入端子的外露导电部的长度应小于8m m。

〈推荐圆柱型端子〉
　PH O EN IX  CO N TA CT

· A l 1,5-8BK (A W G #16用)
· A l 1-8R D (A W G #18用)
· A l 0,75-8G Y (A W G #18用) 

注2. 螺钉紧固扭矩：0.49N · m
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可动作状态时点亮  *

接点动作时点亮(正常时点亮)

不平衡电压异常时点亮
输入超过整定值、 动作时间经过时
以闪烁方式显示异常状态

整定范围 ：2～22％

整定范围 ：0.1～30秒



请根据切换开关2所选择的模式，使用L1、L2、L3(三相3线)或L1、L2、L3、N (三相4线)接线。
切换开关的设定与实际接线情况不符时，将不能正常工作。
接线时请注意相序，如果相序有误，将不能正常工作。

11、12、14端子是1c的输出端子。
* 使用绞线时，请使用上述推荐圆柱型端子。

电源接通时锁定时间、相线式、额定电压的切换通过本体下方的切换开关进行。

注. 出厂设定全部为OFF。

注. 出厂设定全部为OFF。
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整定通过不平衡动作值整定旋钮(ASY .)进行。
整定范围：相对于额定输入2～22％。
额定输入因型号、切换开关的设定而异。
例)K8A K -PA 1、切换开关2＝OFF(三相3线模式)、切换开关3、4＝OFF、OFF(额定电压200V )时。
　 额定输入为AC200V、整定范围为4～44V。
　 若将整定(A SY .)设为10% ，那么不平衡动作电压为20V，三相中最大相与最小相的差超过20V时，即输出警报。

整定通过动作时间整定旋钮(T)进行。
整定范围为0.1～30秒。
输入超过不平衡整定值时，报警LED开始闪烁，整定时间后为连续点亮状态。



在施加额定输入电压的状态下，使三相中任意 1 相的电压
慢慢变化。最大电压相与最小电压相的差超过不平衡动作
值时动作。
　不平衡动作值＝额定输入电压× 不平衡整定值%

动作时间
调整接线图2中的滑动电阻，使得辅助继电器动作时，
K8A K端子上的电压差在不平衡动作值之上。
然后关闭开关，通过循环计数器测定动作时间。

反相动作
如接线图1中虚线部分所示，将2根线对调使相序颠倒，
然后确认K8A K是否动作。

缺相动作
使输入的任意一相缺相，然后确认K8A K是否动作。

K8A K -PA□通过测定三相电压来进行缺相判别，因此从原
理上来说不能检测负载端的缺相。

不能对运转中电机负载的缺相进行检测。请使用不平衡检
测功能。

通常三相电机在运转中，即使有1相断线，也会继续转动，
并且端子上会有三相感应电压。下图所示为三相电机在承
受负载状态下、R相缺相时端子电压的感应状态。横轴表示
电机负载(相对于额定负载的% )，纵轴表示电压(相对于额
定电压的% )。图中的实线是在不同负载下，运转中出现缺
相时电机端子上的感应电压。从图中可以看出，电机的负
载较轻时，即使出现缺相，电机端子的电压也不会有太大
下降，因此无法进行缺相检测。请使用不平衡检测功能来
检测缺相时电机端子电压的不平衡。
此时，动作时间整定会对缺相发生至跳闸为止的时间造成
影响，因此进行动作时间整定时，请予以注意。

注. K8A K -PA□的输出接点为正常时动作状态。

注.图中所示为R相
缺相时的情况。
V ST、V TR、V RS

为缺相时电机
端子上的电压。


